
更新日期：2022.8.10

李林
副教授/硕导

E-mail：18805915371@163.com

通讯地址：江苏省南京市江北新区浦珠南路 30 号

南京工业大学天工楼

邮编：211816

工作经历

2022.07 至今 南京工业大学交通运输工程学院 副教授

2016.01 - 2022.05 福建农林大学交通与土木工程学院 讲师

教育背景

2012.01-2015.07，美国俄克拉荷马州立大学 博士（土木工程）

2010.01-2011.12，美国阿肯色大学 攻读博士学位（土木工程）

2006.09-2009.01，北京科技大学机械工程学院 硕士学位（物流工程）

2002.09-2006.07，中国农业大学工学院 学士学位（交通工程）

研究领域

1.三维激光成像技术在交通基础设施（路面、轨道及机场跑道等）检测中的应用

2.双目立体视觉全息智能感知技术及多模式组合定位技术

3.融合深度学习及传统图像处理方法的多目标识别及实时检测技术

主讲课程

本科生课程：路基路面工程

研究生课程：道路交通安全专题

招生方向

交通基础设施智能检测、道路与交通安全、轨道交通

科研项目

主要纵向课题：

1. 国家自然科学基金青年项目(51608123)：基于三维图像数据的机场跑道刻槽自动化识



别算法及安全性评价研究，2017.1-2019.12，主持

2. 福建省自然科学基金面上项目(2017J01475)：基于跑道表面 3D 图像数据的刻槽自动

化识别算法的研究，2017.4-2020.4，主持

3. 福建省高校杰出青年科研人才培育计划项目（KLA17016A），基于深度学习算法的路

面病害自动识别与分类，2018.1-2021.1，主持

4. 国家重点研发计划项目（2018YFB1201601），公共路权运行环境下行人运动状态感

知、态势分析、风险辨识及预警技术，2018.7-2020.12，参与

5. 福建省高校产学合作重大项目（福建省科技厅）（2020H61010023），基于双目机

器视觉及 AI 智能的道路巡检系统关键技术及其产业化应用，2020.04-2023.04，参与

主要横向课题：

1. 北京交通大学，轨道交通专用轻巧型应急干预机器人关键技术研究，2021.04-2021.12

2. 福建省高速集团，基于激光传感技术的高精三维图像采集与病害识别技术研究，

2020.06-2022.06

3. 武汉光谷卓越股份有限公司，路面病害及损伤智能检测及诊断系统，2021.04-2022.04

4. 深圳大学，图像异常特征库建立及检测算法开发，2021.05-2023.05

5. 福建省高速集团拨款，高速公路便携式智能巡检设备样机开发，2021.01-2021.05

学术兼职

1. 美国土木工程师协会（ASCE）委员

2. 美国交通研究委员会（TRB）委员

奖励荣誉

学术成果
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